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产品简介

Turtlebot4-Lite 是一款基于 ROS2 的移动机器

人，用于教育和研究。 TurtleBot 4 能够映射其周围环

境、自主导航、在其相机上运行 AI 模型等等。

Turtlebot4-Lite 它使用 Create® 3 作为基础平

台，并在其上使用 TurtleBot 4 外壳。 外壳内有一个运

行 TurtleBot 4 软件的 Raspberry Pi 4B。

Turtlebot4-Lite 的顶部是 RPLIDAR A1M8 360 度激光雷达和 OAK-D-Lite相机。

Turtlebot4-Standard 是一款基于 ROS2 的移动机器

人，用于教育和研究。 TurtleBot 4 能够映射其周围环境、

自主导航、在其相机上运行 AI 模型等等。

Turtlebot4-Standard 它使用 Create® 3 作为基础平

台，并在其上使用 TurtleBot 4 外壳和用户界面 (UI) 板进行

构建。 外壳内有一个运行 TurtleBot 4 软件的 Raspberry Pi
4B。

UI 板提供状态和用户 LED、用户按钮和 128x64 用户显示屏。 此外，它还为用户提

供了 4 个 USB 3.0（C 型）端口，以及额外的电源端口和一些 Raspberry Pi 引脚。

UI 板的顶部是 RPLIDAR A1M8 360 度激光雷达和 OAK-D-Pro 相机。 传感器上方是

传感器塔，它允许用户使用额外的传感器或有效载荷定制他们的 TurtleBot4

您完全不用担心购买后的使用问题，我们有专业的技术服务支持团队为你提供 ROS 学习

和培训的机会。



硬件清单

数量 Turtlebot4-lite Turtlebot4-Standard

1 iRobot® Create® 3 底盘 iRobot® Create® 3 底盘

1 板载计算机 Raspberry Pi 4B
4GB(内置底盘)

板载计算机 Raspberry Pi 4B
4GB(内置底盘)

1 激光雷达 RPLIDAR A1M8 激光雷达 RPLIDAR A1M8

1 相机 OAK-D-Lite 相机 OAK-D-Lite

1 充电桩 充电桩

1 26WH锂电池 (内置底盘) 26WH锂电池 (内置底盘)

1 - PCBA

1 - Turtlebot4支架

1 - 控制手柄



软件清单

条目/包名 功能/描述

系统版本 Ubuntu20.04

ROS版本 ROS2 Galactic版本

Turtlebot4 Turtlebot4核心功能包

Gmapping Gmapping建图算法包

slam_toolbox Slam_toolbox建图算法包

cartographer 谷歌 cartographer建图算法包

rplidar 雷达驱动包

Navigation2 ROS2导航算法包

ROS2其他算法包 ROS2其他依赖算法包



产品功能

功能 功能/描述

机器人运动控制 前进，后退，左右转，原地转

建图 实现 Gmapping建图算法包

建图 实现 slam_toolbox同步建图算法包

建图 实现谷歌 cartographer建图算法包

远程桌面控制 实现通过 nomachine控制

定点导航 通过指定目标点进行自主导航

多点导航 通过指定多个目标点进行自主导航

产品规格

条目 Lite 版 Standard 版

尺寸(L x W x H) 342 x 339 x 192 mm 342 x 339 x 351 mm

重量 3270 g 3945 g

底盘 iRobot® Create® 3 iRobot® Create® 3

轮直径 72 mm 72 mm

离地间距 4.5 mm 4.5 mm

板载计算机 Raspberry Pi 4B 4GB Raspberry Pi 4B 4GB

最大线速度
0.31 m/s in safe mode, 0.46 m/s
without safe mode

0.31 m/s in safe mode, 0.46
m/s without safe mode

最大角速度 1.90 rad/s 1.90 rad/s

最大负载 9 kg 9 kg

续航时间 2h 30m - 4h depending on load
2h 30m - 4h depending on
load



条目 Lite 版 Standard 版

充电时间 2h 30m 2h 30m

蓝牙控制器 Not Included TurtleBot 4 Controller

雷达 RPLIDAR A1M8 RPLIDAR A1M8

相机 OAK-D-Lite OAK-D-Pro

供电接口

VBAT @1.9A
5V @ Low current
3.3V @ Low current

VBAT @ 300 mA
12V @ 300 mA
5V @ 500 mA
3.3v @ 250 mA

USB接口
USB 2.0 (Type A) x2
USB 3.0 (Type A) x2

USB 2.0 (Type A) x2
USB 3.0 (Type A) x1
USB 3.0 (Type C) x4

可编程 LED Create® 3 Lightring
Create® 3 Lightring
User LED x2

状态 LEDs -

Power LED
Motors LED
WiFi LED
Comms LED
Battery LED

按钮和开关
Create® 3 User buttons x2
Create® 3 Power Button x1

Create® 3 User buttons x2
Create® 3 Power Button x1
User Buttons x4

电池容量 26 Wh Lithium Ion (14.4V nominal)
26 Wh Lithium Ion (14.4V
nominal)

充电桩 Included Included



细节图





售后保障

条目 描述

售后服务电话 13702567415（微信同号）/ 在线联系客服

产品质保期 整机质保一年

产品合格检测 出货前对所有产品硬件进行检测

售后技术支持 提供一个月一对一技术支持（微信/手机/QQ均可）

技术交流 Q群 B群：926779095 / C群：937347681 / D群：562093920

产品跟踪维护 产品内贴有技术专用二维码方便跟踪产品及售后支持

专业资料网站 https://www.ncnynl.com



图文教程



视频教程



资料链接

网站 地址/详情

爱折腾智能机器人资料网 https://www.ncnynl.com

爱折腾智能机器人视频频道 https://space.bilibili.com/176579527/channel/series

Turtlebot4资料汇总 https://www.ncnynl.com/turtlebot4.html

Turtlebot4 代码库 https://github.com/turtlebot/turtlebot4

simulator代码库 https://github.com/turtlebot/turtlebot4_simulator

官方资料网 https://turtlebot.github.io/turtlebot4-user-manual/



部分服务客户

单位名称/不分先后 单位名称/不分先后 单位名称/不分先后

北京大学 北京工业大学 北京林业大学

北京农业职业学院 北京邮电大学 电子科技大学

佛山科学技术学院 广东工业大学 广州城市职业学院

广州工商学院 贵州大学 国防科技大学

哈尔滨工业大学 海南大学 合肥工业大学

河北工业大学 华东师范大学 华南理工大学

华中科技大学 淮北师范大学 惠州学院

火箭军工程大学 吉林大学珠海学院 解放军理工学院

兰州交通大学 南方科技大学 南京理工大学

南京邮电大学 宁波大学 秦皇岛东软创业大学

清华大学 厦门大学 山东大学

山东理工大学 上海工程技术大学 上海交通大学

上海理工大学 苏州大学 天津大学

天津职业技术师范大学 同济大学 五邑大学

武汉大学 武汉理工大学 西安电子科技大学

香港中文大学 浙江大学 浙江理工大学

郑州工程技术学院 中国地质大学 中国科学技术大学

中国农业大学 中南民族大学 重庆大学


	产品简介
	硬件清单
	软件清单
	产品功能
	产品规格
	细节图
	售后保障
	图文教程
	视频教程
	资料链接
	部分服务客户

